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Présentation du projet

Notre objectif était de réaliser un volume tirant parti des 
possibilités offertes par le robot. Pour cela, nous souhai-
tions crées un module développable dans l’espace. Ce 
module devait permettre une certaine circulation de la 
lumière. Nous devions donc réfléchir aux connexions des 
modules entre eux tout en conservant une porosité visu-

elle ainsi qu’une relative complexité formelle de manière 
à identifier les probèmes et enjeux d’un usinage sur 6 
axes.

Expérimentations de modules
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Solution Retenue

Nous avons décidé de construire notre volume en partant d’un cube évidé 
selon 4 axes de manière à conserver une symétrie permettant la connex-
ion des modules entre eux. 

Mise en évidence des axes 

Opération Booléenne entre le volume obtenue et le cubeVolume obtenue à partir des axes et du plugin Tsplines pour Rhinoceros.
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Développement dans l’espace
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